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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtiécznej (SST) swymagania dotyere wykonania i odbioru
robdt zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowdwiazujaca podstaw stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t na zadaniu:

Przebudowa placu manewrowo-postojowego przy Gmin®ymdku Zdrowia w Wodzistawiu

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdasgowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wikseriowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzegie 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdlviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzeniznaczenia osi obiektu i punktow wysésiowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochgaoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob igaivy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuovanektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasylqty kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oketenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” jit.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
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3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckowych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiGw wysokaciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotyaze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogéline” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiagcego dane zawierge lokalizacg i
wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich gach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczycheBy te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdme o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyniag
z ré&znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przezyiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawg.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lkiyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyrmy i jednoznaczny charakterysgyk potozenie tych punktéw. Forma i wzdér tych oznacze
powinny by zaakceptowane przezimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw&gjo zostan zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiedo dalszego prowadzenia robét, to zastare odtworzone na koszt

Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne piawidtowej realizacji rob6t nate do obowazkow

Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany byt zastabilizowane w sposob trwaly, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowkzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobdt
ziemnych. Maksymalna odlegiopomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a ta&
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsd0
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nale zalaryé poza granicami robdt zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery roboazaery zatazy¢é w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikdéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezihera.

Rzdne reper6w roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdjra w nawiazaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna hy wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi trasy
nalery wyznaczy z doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowsczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gianioot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzerie krawdzi nasypdw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumenagirojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachcgakwanych przez tgniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw nakg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy ngle
stosowé w przypadku nasypdw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtét migdzy
palikami lub wiechami nalg dostosowé&do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owe. Odlegtdéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadz¢ wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestscza obmiaru robdt mostowych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiafre Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasymktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatygejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatn@g¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauiv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyav@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityepsGtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadamowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G81983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

Noak~wN
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtiécznej (SST) swymagania dotyere wykonania i odbioru
robot zwikzanych z rozbidrkelementdw drog, ogrodié przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanobowiazujaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét diaaaia:.

Przebudowa placu manewrowo-postojowego przy Gmin@®ymdku Zdrowia w Wodzistawiu

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikdw,
— ogrodzé,
— barier i poeczy,
- znakow drogowych,
— przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgégenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pader OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidrceppstéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadaych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 X 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, skiadagych sg¢ z drabin (np. diugei 6 m, szeroké&ci 52 cm), usztywnionych gteniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych szczeblaah3y2 x 6,3 cm) ukltadaegspomosty z desek,
— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowdellnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okbd x 1,5
m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z rialetvychsrednicy 108 mm i #gownikdw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x
7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,
— rusztowa z rur stalowychirednicy od 33,5 do 76,1 mm poonych 4cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie nahy wykon& z materiatow odpowiadagych nasgpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przeziera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linmej zaakceptowanej przezymiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowanej przezzyiera.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbidrk elementéw drég, ogrodze przepustow mee by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezyniera:
— spycharki,

- tadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody gzarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbidrki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M}0®@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég, ograilzeprzepustow obejmaj usungcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokuraeja projektows, SST lub wskazanych przezyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Agnier maze polect
Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubgcznie w sposob okény w SST lub przez fyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zast@swewm frezarek drogowych, najespetnt warunki okrélone w
OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robdét rozbiérkowych przepustu pgldokoné:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przesnych rusztowa przy przepustach vigzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktorych nie przewiduje sidzysk&, w sposobgczny lub mechaniczny z ew. przedem petow
zbrojeniowych i ich odgciem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
0czyszczeniem spoin i g€iowym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziadgchowtornego zycia (z zaprawy, kawatkow beto
izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinnyébusuwane bez powodowaniacdhych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w
SST lub wskazane przezzymiera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SSTst¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny byusungite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drégrodzé i przepustow znajdage st w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe;.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaez&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych dagmego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofizeprzepustow
powinno spetiéodpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova robdt zwhzanych z rozbidrkelementdw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika -Zanetr kwadratowy),
dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodgebarier i pogczy - m (metr),
dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanychS-(metr szgcienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatriai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utgzeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,

- wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

wyrownanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
) dla rozbiorkiscieku:

— odstoniciescieku,

- reczne wygcie elementéwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazyria, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupetnienie i wyréwnanie podia,

ol
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- zaladunek i wywoz materiatow z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiérki chodnikéw:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie iohymateriatow chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigrelu ponownego jegazycia, z utgzeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

- wyrownanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

- demonta elementow ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotow po stupkach z gsgrzeniem do uzyskanialsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegazyria, z ut@zeniem w stosy na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbi6rki barier i parczy:

— demonta elementow bariery lub peczy,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotow po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakdéw drogowych ze stupkdw,
- odkopanie i wydobycie stupkéw,
— zasypanie dotow po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;
h) dla rozbiorki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umaciie,

— ew. ustawienie rusztowia ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementdéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,

— zasypanie dotow (wykopdw) gruntem z gsgrzeniem do uzyskanialsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogoélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0goblnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatdwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghkika zagszczenia gruntu.
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